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MOSKITO es un detector de exterior concebido para la proteccién del perimetro del edificio con
una eficacia nunca vista antes: integra en su interior 6 cabezales de infrarrojo pasivo.

Una doble barrera IR a los laterales del detector crea una proteccion de puertas y ventanas
dispuestas en el frontal de un edificio por una longitud de 12+12 metros. La deteccién lateral en
cada lado es garantizada por la combinacién de dos cabezales IR con légica AND, que generan
dos zonas de deteccion a cortina con apertura 10° y portada de hasta 12 metros cada una.

Dos sensores IR frontales, ademas, garantizan la deteccion de hasta 5 metros de intrusos que se
acercan al detector, evitando posibles tentativos de paso sin deteccion lateral.

MOSKITO+ soporta el innovador Sistema de Walk Test y Programacion Inalambrica compuesto
por el software VIEW SENSOR y el modulo BT-LINK-S (suministrado por separado).

Equipado con tamper anti-remocién basado en un doble acelerémetro (sin micro-switch) y de
una agradable visera de proteccion, el detector permite la impostacién de todos los parametros
de funcionamiento por medio de unos practicos dip-switch.

La funcion WALK-TEST independiente por cada lado con led y zumbador acustico hace la
instalacion facil y sencilla.

Se puede montar a una altura comprendida entre 100 y 140 cm y tiene una resistencia al
impacto de maximo nivel (IK10).

Moskito + tiene un sofisticado sistema de adaptacion paramétrica a la temperatura exterior.

ANTES DE INSTALAR EL SISTEMA LEER CON ATENCION TODAS LAS PARTES
DEL PRESENTE MANUAL. CONSERVAR CON CUIDADO ESTE MANUAL PARA
FUTURAS CONSULTACIONES.

LA INSTALACION DEL PRODUCTO TIENE QUE SER EFECTUADA POR PERSONAL
TECNICO CUALIFICADO.

EL INSTALADOR TIENE QUE SEGUIR LA NORMATIVA VIGENTE.

EL PRODUCTOR NO SE HACE RESPONSABLE CASO DE USO IMPROPIO
DEL PRODUCTO, DE UN ERROR DE INSTALACION O DE LA FALTA DE
OBSERVACION DE LAS INDICACIONES DE ESTE MANUAL Y DE LA FALTA
DE OBSERVACION DE LA LEGISLACION RELATIVA A LAS INSTALACIONES
ELECTRICAS.
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La altura de instalacion del detector esta comprendida entre 100 y 140 cm (fig. A-1).
Se aconseja instalar el detector a no menos de 50 cm de la brecha mas cercana (fig. A-2).

SI

Montar el detector verticalmente sin inclinacién frontal y lateral (fig. B-1).

B Elsensor tiene una proteccion IPS4 contra el polvo y liquidos. Para el mantenimiento del
IP54 deben montarse las juntas téricas suministradas.
Si es posible, sin embargo, se recomienda instalar el sensor al reparo de la lluvia y/o nieve
y proteger el sensor contra las intemperias; no rocie agua a alta presion directamente al
sensor.

B Elsensor de infrarrojos es sensible a la “cantidad de calor” emitida por un cuerpo en
movimiento. La portada méxima del sensor (en metros) se refiere a un cuerpo humano.
La misma “cantidad de calor”, sin embargo, puede ser también emitida por un cuerpo
mas pequefio a una distancia menor (perro) o por un cuerpo mas grande a una distancia
mayor (vehiculo).

B No apunte el sensor hacia objetos inestables, tales como arbustos, banderas, frondas de
arboles, etc. para evitar detecciones no deseadas.

B Elsensor puede detectar la presencia de animales que pesen méas de 10 kg

E AREA DE DETECCION (definida por: temperatura 21 °C, altura instalacién 120 cm).
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Con los cabezales laterales alineados los sensores laterales derecho y izquierdo tienen una
portada cada uno de acerca de 12 m, por un total de 24 m lineales, con apertura en el plano
horizontal de 10°.
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Cada lado del mosquito dispone de una pareja de cabezales de deteccién de infrarrojos (fig.
C-2): cabezal superior (deteccion horizontal o lejana) y cabezal inferior (detecciéon hacia el suelo
o cercana). Cuando el detector trabaja en modo NORMAL, la alarma se dispara solo si ambos
cabezales de cada lado detectan una intrusion (AND).

Los cabezales inferiores de los lados derecho e izquierdo se orientan en tres posiciones
diferentes: esto permite evitar falsas detecciones de atravesamientos lejanos (vehiculos) o de
pequefios animales (fig. C-3).

Para el ajuste de las areas de deteccion hacer referencias a los parrafos dedicados.

DATOS TECNICOS

Alimentacion n. 2 baterias de iones de litio 3V tipo CR123A

Stand-by: aprox. 26 pA

Consumos * ‘ Alarma: aprox. 6 mA

Duracioén bateria * Aprox. 2 afios

Umbral de bateria baja <41V

Tiempo de arranque Sobre los 90 segundos

Tiempo reposo entre dos detecciones* | Aprox. 120 segundos

Tiempo de prueba de andado WALK 20 minutos (al final de este tiempo, el detector

TEST vuelve sélo a la posicion NORMAL de trabajo, incluso
si el DIP7 = ON)
Tecnologia Infrarrojo, trilateral (6 cabezas IR)

100 + 140 cm
Alcance por lado (derecho /izquierdo)* | Max: sobre los 12 m

Altura de instalacion

Min: sobre los 3 m

Alcance frontal * Max: sobre los 5 m Min: sobre los 2 m

Velocidad de deteccién 0,3+20m/s

Salidas Todas las salidas son ALR.DX > Lado Derecho
OptoMOS (40 VDC /100 | ALR.SX > Lado Izquierdo
mA MAX) ALR.CN > Al. Frontal

Salidas N.C. (con el
detector encendido,
se abren durante 2
segundos en caso de

MASK > Al. Masking
LWB > Baja Bateria
TAMPER > Tamper

alarma)
Sefiales LED: deteccion * 6 LED rojos (uno para cada cabezal IR)
alarma * 1 LED azul para alarma

Sefiales Sonido * Zumbador integrado, diferentes sonidos para:

deteccion cabezas, sabotajes, cambio modo, masking
-40 ++70°C/ 95 %

Compensacién Temperatura -20 ++50 °C

Carcasa: Material / Grado IP / Impactos | ABS antiUV / IP54 / IK10 (impacto: 5 kg desde 40 cm)
190 x 85 x 75 mm

Temperatura / Humedad

Dimensiones (H x W x D)

* Todos los datos son indicativos, para el sensor en modo normal, altura de instalacion 120 cmy
temperatura operativa de 21 °C.

I LA PORTADA MAXIMA DEPENDE DE MANERA SENSIBLE DE LA TEMPERATURA AMBIENTAL.

INICIO DEL SENSOR

Cuando esta encendido, el sensor activa los LED de deteccién en secuencia. Espere unos
segundos hasta cuando se emite un “BEEP” advirtiendo que el sensor esta listo para su uso.
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TRANSMISOR

Para combinar las diversas salidas de alarma, consulte DIP10

NOTA PARA EL USO DE LA PRE-ALARMA: cuando se utiliza la funcién de pre alarma (DIP2=ON)
si detecta solamente la zona frontal, ninguna salida de alarma se activa.

Caso que, después de la deteccién de un acercamiento frontal, detecta también uno de los
cabezales laterales, se activan tanto la salida de alarma lateral como aquella central ALR.CN
(esta ultima sefiala por tanto el intento de paso sin deteccién).

@ PCB FRONTAL

Potenciémetro 1 ajuste portada de los

/ sensores FRONTALES

! LED deteccion IR frontal
| superior (s6lo en TEST)

S
1 J1 reduccion I Cabezal IR frontal superior
2AG sensibilidad cabezal
frontal superior H 3
1
I e — LED alarma/transmisién

(s6lo en TEST)
Ajuste posicion de los cabezales
IR inferiores (a pasos, mover
gentilmente con el destornillador)
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Anti-masking

LED deteccion IR frontal inferior
(s6lo en TEST)
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Cabezal IR frontal inferior

@ PCB LATERAL DERECHO

|___LED deteccion IR superior derecho

Cabezal IR superior @
(s6lo en TEST)

derecho

J2 reduccién sensibilidad
cabezal superior derecho

J2A reduccién sensibilidad
cabezal inferior derecho ~

LED deteccion IR inferior derecho
(s6lo en TEST)

Cabezal IR inferior _—
derecho
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Cabezal IR inferior izquierdo

BATERIA

Antes de proceder es necesario desconectar la bateria (si presente), abrir el JUMPER
ANTI EXTRACCION y tener presionado el botén tamper por unos tres segundos: de
esta manera se descarga completamente el circuito y es posible encender el detector
correctamente.
Introducir dos baterias tipo CR123A al litio 3V en el porta baterias respetando la polaridad
indicada (fig. E). Posicionar el porta bateria en la parte trasera como indicado en el disefio.
Conectar el terminal del porta baterias al conector del PCB de detector (fig. D-1).

Neopreno adhesivo

; PARTE TRASERA
PORTA BATERIA

Espacio para introducir el

transmisor.
Espacio disponible:
(W x H x D) 100 x 45 x 35 mm

Terminal bateria
Conectar al conector
en el PCB del sensor
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VIEW SENSOR

| »

VIEW SENSOR es la innovadora aplicacion desarrollada en plataformas Windows y Android que
facilita la instalacion de sensores de exteriores.

VIEW SENSOR le permite ajustar el sensor de manera 6ptima para definir mejor el area que
desea proteger, minimizando las alarmas incorrectas. La aplicacion le permite realizar un walk
test completamente innovador: a través de una conexién inaldmbrica puede ver en tiempo real
en su dispositivo (PC, tableta o teléfono inteligente) el nivel de sefial percibida por los cabezales
individualmente, asi como configurar el sensor sin intervencién manual.

Para usar VIEWS SENSOR necesita el médulo BT-LINK-S opcional que se conecta al sensor solo
durante el walk test y luego se retira para reutilizarlo en otros sensores.

Ejemplo de pantalla de mévil
Durante la configuracién

o)

Indietro Salva

Ejemplo de pantalla de mévil
Durante el walk test
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FUNCIONES DIP-SWITCH

Para programar el sensor, use el DIP switch en la placa base (Fig. D-1).

Las funciones de los DIP se describen en los siguientes parrafos.

JATENCION! Cuando DIP7 = ON, la configuracién del sensor se realiza a través de VIEW SENSOR, por lo
tanto, algunos DIPS no funcionan (vea DIP7).

H ON <«— OFF

w2 ON <«— OFF
KN 9 M
. TODOS LOS LADOS ACTIVOS
UNIFICACION DE ALARMAS ~ ACTIVADO DESACTIVADO 8 m
EXCLUSION LADO
. 9 M _| | b0 1zquiERDO EXCLUIDO
PROGRAMACION REMOTA  ACTIVADA IDESACTIVADA 8 W
LED ALARMA (AZUL) ACTIVADO IDESACTIVADO
. TEST

WALK-TEST IZQUIERDO [ 5| NORMAL 9 m R S B TS

WALK-TEST DERECHO TEST NORMAL sl |

WALK-TEST FRONTAL TEST [ 3| NOoRMAL

PRE ALARMA ACTIVADO [l 2 ] [DESACTIVADA 9 ] rroNTE EXCLUIDO

ANTI ENMASCARAMIENTO  ACTIVADO | [l 1] [DESACTIVADO 8 [W ] (solo si Anti-Elusion se apaga)
LM

ATENCION: {EL SENSOR ES OPERATIVO SOLAMENTE CON LA TAPA CERRADA! Después de
cada modificacién en los DIPs y potenciémetros es necesario cerrar la tapa y esperar al
menos 3 segundos durante los cuales el sensor lee la configuracién.

DIP1 - ANTI ENMASCARAMIENTO

El dispositivo anti enmascaramiento (anti-masking) protege el sensor 24h / 24 en caso de que
intencionalmente se quiera cegar el sensor cubriéndolo para evitar su deteccion.
El anti enmascaramiento no funciona sin la tapa del sensor.

m DIP1 = OFF Anti enmascaramiento desactivado: sin proteccién anti
enmascaramiento
m DIP1=0ON Anti enmascaramiento habilitado: hay una alarma mask cuando se

cubre el sensor para evitar que este detecte.

La alarma MASK se activa si el enmascaramiento persiste durante mas de un minuto.

Después de la alarma MASK, el sensor vuelve a descansar incluso si permanece enmascarado.
La proteccién anti enmascaramiento esta siempre activa (cuando esté habilitada con DIP1 =
ON) incluso con panel de control desarmado. Respete un area de aproximadamente 30 cm por
delante del sensor en el que las personas u objetos

(ropa suelta, articulos decorativos, etc.) no deben permanecer mas de un minuto.

La funciéon anti enmascaramiento esta disefiada para funcionar a temperatura ambiente
superior a 0 ° C. Por medio de programacién remota, es posible extender la temperatura
operativa del anti enmascaramiento a valores inferiores a 0 ° C.

DIP2 - PRE ALARMA

En modo NORMAL, el sensor opera con tres zonas distintas e independientes (derecha,
izquierda y central). En el modo pre alarma, la zona central ya no es independiente, cuando

DIPS 3 -4 -5 MODO WALK-TEST/NORMAL

MODO PRUEBA DE CAMINATA
Através de DIPS 3 - 4 - 5, el WALK-TEST esta habilitado en uno o mas lados simultdneamente
para hacer ajustes de portada.

IR IZQUIERDO W

IR DERECHO

IR FRONTAL
B DIP2 = OFF Pre alarma deshabilitada
m DIP3=0N ON Activa el lado frontal para el WALK-TEST
m DIP4=0N ON Activa el lado derecho para el WALK-TEST
m DIP5=0N ON Activa el lado izquierdo para el WALK-TEST

Caminando por el frente y / o al costado del sensor, cada vez que un cabezal, de un lado
habilitado, detecta, el LED del cabezal interesado se ilumina; si ambos cabezales del mismo lado
detectan, se enciende el LED AZUL de alarma.
Durante el WALK-TEST, las siguientes sefiales acUsticas estan siempre activas:

B 1 “pitido” = alarma del lado izquierdo

B 2 “pitidos” = alarma del lado frontal

B 3“pitidos” = alarma del lado derecho

Para evitar interferencias entre los lados al ajustar la portada, configure el DIP3, DIP4 y DIP5
para seleccionar de qué lado operar. Es posible habilitar uno o mas lados. Durante el ajuste los
lados deshabilitados no detectan.

El tiempo maximo para el WALK-TEST es de 20 minutos, luego de los cuales el sensor vuelve

a operar en modo NORMAL. El regreso al modo NORMAL viene sefialado por una serie de
“pitidos”. Para reiniciar el procedimiento, abra la tapa, espere unos segundos y vuelva a cerrar.
Durante el WALK-TEST, la posiciéon de DIP8 y DIP9 no es efectiva.

Recuerde que el sensor est4 activo solo cuando la tapa esta cerrada.

El WALK-TEST también permite la prueba de pre alarma (si esta habilitada con DIP2 = ON).

MODO NORMAL

Silos tres DIPS estan todos en OFF, el sensor estd en modo NORMAL.

Es el modo de funcionamiento normal del sensor.

Después de una deteccién con relativa transmision de alarma, es necesario esperar el fin del
tiempo de reposo (120 segundos a menos que se especifique lo contrario por VIEW SENSOR)
para tener una nueva alarma.

El zumbador siempre esté4 apagado. El LED AZUL se puede activar ajustando DIP6 = ON.
Atencién a los lados excluidos a través de DIP8 y DIP9.

DIP6 - LED ALARMA (AZUL)

DIP6 - LED ALARMA (AZUL)

DIP7 - PROGRAMACION REMOTA

Selecciona si el sensor usa la configuracién HW (potenciémetros y DIPS) cuando esta en OFF, o
aquella enviada por VIEW SENSOR cuando estan en ON.

m DIP7=0N PROGRAMACION REMOTA ACTIVADA
permite la programacion remota del sensor usando la aplicacién VIEW SENSOR disponible
para dispositivos moéviles. Esta opcién proporciona una mayor flexibilidad al configurar los
parametros del sensor y permite verificar en tiempo real los cambios a la configuracion.
Para la programacion remota es necesario el accesorio BT-LINK-S, suministrado por
separado. Con DIP7 en posicién ON los DIPS 1-2-6-8-9 y los potenciémetros estan
deshabilitados en cuanto sus funcionalidades se establecen a través de VIEW SENSOR. Los
DIPS 3-4-5-10 permanecen activos. Después de memorizar una configuraciéon mediante
VIEW SENSOR el DIP7 debe permanecer en ON, incluso después del final del WALK-TEST.
Si el DIP7 esta configurado en ON, pero no se ha cargado ninguna configuracién a
través de VIEW SENSOR, el sensor utilizara la configuraciéon del hardware.

® DIP7 = OFF PROGRAMACION REMOTA DESACTIVADA
el sensor se configura mediante DIPS y potenciémetros. Este manual explica principalmente
la configuracién de HARDWARE (a través de DIPS, potenciémetros y jumpers); para obtener
informacion sobre la programaciéon remota, consulte el manual del médulo BT-LINK-S y la
aplicacién VIEW SENSOR.

DIPS 8 - 9 EXCLUSION LADO

Permite excluir uno de los tres lados del sensor (dos cabezales del mismo lado), por lo que
excluye la deteccion donde no sea necesario, o para evitar fuentes de falsas alarmas.

DIP8 DIP9
OFF OFF | Los tres lados del sensor estan activos (en NORMAL y PRE ALARMA)
Lado izquierdo excluido (en NORMAL y PRE ALARMA)

ON OFF | Lado derecho excluido (en NORMAL y PRE ALARMA)

DIP2 = OFF (pre alarma OFF)
DIP2 = ON (pre alarma ON))

DIP10 - UNIFICACION DE ALARMAS

En el modo NORMAL (posicién OFF), cada lado del sensor que genera una alarma usa un
especifico terminal de salida. Si no puede o no quiere usar todas las salidas individualmente,
es posible unificar las salidas de alarma: lado derecho, lado izquierdo, lado central, pre
alarma izquierda y pre alarma derecha en el terminal alarma central; la alarma de anti
enmascaramiento se direcciona en el

terminal del tamper.

Con la unificacion es posible evitar la conexién en serie de los terminales.

Lado frontal excluido

Lado frontal activo

AJUSTES

Las zonas de deteccion lateral son ajustables independientemente, tanto por geometria (cabezal
inferior ajustable verticalmente), como por sensibilidad (jumpers).

En el lado frontal, el 4rea de deteccién tiene una abertura de 180 ° y una portada maxima de 5
m, con ajuste de sensibilidad mediante potenciémetros y jumper.

Los tres lados de deteccién pueden crear su propia alarma de zona independiente hacia el panel
de control (modo de funcionamiento NORMAL).

La funcion PRE ALARMA combina la alarma generada por los cabezales frontales con los
laterales: si los cabezales frontales detectan, la deteccién de un solo cabezal lateral es suficiente
para disparar una alarma.

AJUSTE DE LOS CABEZALES LATERALES INFERIORES

La inclinacién de los cabezales laterales permite una regulacion precisa de la portada.

El ajuste es a pasos (3 posiciones) de acuerdo con el siguiente diagrama, usando los pasadores
de posicion apropiados.

I iREALICE PRUEBAS EN CADA AJUSTE!

RIFERIMENTO

PRIMO SCATTO

SECONDO SCATTO

detecta no dispara la alarma hasta que se realice una deteccién desde uno cualquiera de los : D|P1g - gN E: sensor unificadlaslalam}%s
cuatro cabezales laterales. y m DIP6 = OFF LED DESACTIVADO: En funcionamiento normal (no en TEST) el sensor DIP10 = OFF Bl sensor usa todas las salidas. Loyl
® DIP2 = OFF Pre alarma deshabilitado no emite ninguna sefialacién luminosa de alarma.
m DIP2=0ON Pre alarma habilitado m DIP6 = ON LED ACTIVADO: el LED se enciende para sefialar las alarmas.
9 10 11 12
La portada depende de la altura de montaje del sensor. El siguiente diagrama muestra REDUCCION DE LA PORTADA DE LOS CABEZALES DE CADA LADO AJUSTE DE LOS SENSORES LATERALES IZQUIERDOS
indicativamente la variacién de la portada de acuerdo con la altura de instalacién. BOTAJE
= Cada cabezal (excepto la unidad central inferior) tiene un jumper para reducir la portada y la DIP3 = OFF
n POSIZIONE 1 : 1.5mt sensibilidad o El sensor esta protegido contra intentos de manipulacién por dos controles: anti-apertura de la
— | +J1 ->lado frontal superior (fig. D-2) DIP4 = OFF | WALK-TEST solo en los sensores del lado izquierdo tapa y anti-remocion.
1 l +J2 -->lado derecho superior (fig. D-3) DIP5 = ON Cuando el sensor esta en modo de TEST, la intervencién de un tamper se sefiala mediante una
_ ¢ J3 -->lado izquierdo superior fig. D-4; p i “pitidos” i i .
4 5 6 9 0 1 12 . jZA _>lado in?erior dere?ho Efig D-3; Ajustar la portada con el POTENCIOMETRO 3 (este potenciémetro ajusta simultaneamente la serie de 5 pitidos” en secuencia lenta y el LED AZUL de alarma se enciende
+ J3A > lado inferior izquierdo (fig. D-4) sgn5|bll|dad qul, cabezal superior e‘mfelrlor del Iad‘o |zqu_|e'rdo)4_ y o ANTI-APERTURA
'ALTEZZA DI MONTAGGIO | 1.0mt | 15mt S— 1omt Ajuste la posicién del cabezal inferior (angqlo hacia abajo: posicion 1 posicion Proteccion contra la apertura de la tapa del sensor.
N2 e 15mt 3): se reduce la portada lateral correspondiente y se aumenta ain mas la inmunidad a las falsas
PORTATA POSIZIONE1 | 12mt | 12mt i a7, (] I @ alarmas (debido al paso de pequefios animales o reflejos o turbulencias no deseadas en el ANTI-REMOCION
—J_ B e el del infrarrojo). i& i6 icié i i6
PORTATA POSIZIONE 2 6mt 9mt — —— — — campo ael )
[ | - — = - h - . . ) Proteccién contra la remocién desde la posicion de instalacion.
PORTATA POSIZIONE 3 Imt 5mt 6 9 w0 11 12 [ \\,\7\ lcao(;?r's?czig;zr;g?z;er?;'b'“dad' es decir, con el POTENCIOMETRO 3 girado completamente en Proteccién activada por la apertura del switch trasero a la carcasa (normalmente cerrado
. o A el ibilid d. dual te aiustando el POTENCIOMETRO 3: si 0 aiust porque el sensor se coloca contra una pared). .
s - laug:g;éc?;‘eg: cla:b:za%??]feuriaor:en € ajustando & » Sl €s necesario ajustar Para incluir/excluir esta proteccion, actuar sobre el JUMPER ANTI REMOCION:
- D — | O — s : .y N z * = i
BOSIZI) T | T | Cerrar la tapa y verifique que la deteccién se realice solo en el drea que desea . ;E:;argooz _I:I;anTppeerrttr;asseerrg)ae;ic\lzldo
o / o | proteger, asegurando que el sensor no detecte una alarma fuera del area protegida.
- — — Si el sensor detecta mas alla del rango requerido, reduzca la sensibilidad y / o ajuste el angulo
- =N il del cabezal inferior. Si es necesario reducir aiin mas el alcance del cabezal superior o del

3 5 ~ 01
Para ajustar la portada de los cabezales laterales, actle sobre el POTENCIOMETRO 2 (lado
derecho) y el POTENCIOMETRO 3 (lado
izquierdo) [fi g. D-11.

Portada con la cabeza| Portada con la cabeza
en posicion 1 * en posiciéon 3 *

Posicién del potenciometro lateral
(POTENCIOMETRO 2y 3)

aproximadamente aproximadamente

~
Portada MAX MIN MAX
12m 3m

aproximadamente aproximadamente

MIN MAX P Tem

** Datos referidos al sensor instalado a 100 cm y temperatura ambiente de 21 ° C.

Portada MIN

I EL AJUSTE SIEMPRE SE REALIZA EN AMBOS CABEZALES SUPERIOR E INFERIOR AL MISMO
TIEMPO.

AJUSTE DE LA PORTADA DE LOS CABEZALES FRONTALES (POTENCIOMETRO 1)

Posicién del potenciémetro frontal (TRIMMER 1) Portada *
.
Portada MAX MIN MAX alrededor 5m
PN
Portada MIN MIN . MAX alrededor 2 m

* Datos referidos al sensor instalado a 100 cm y temperatura ambiente de 21 ° C.

I EL AJUSTE SIEMPRE SE REALIZA EN AMBOS CABEZALES SUPERIOR E INFERIOR AL MISMO
TIEMPO.
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Cuando se cierra el jumper, la portada y la sensibilidad de la cabeza se reduce en
aproximadamente de un 50% con respecto al valor maximo (el valor maximo depende del ajuste
del potenciémetro).

Los potenciémetros siempre ajustan la portada de ambos cabezales (superior e inferior) del
lado correspondiente.

La parte frontal tiene un jumper de reduccién de la portada que acttia solo en el cabezal
superior.

AJUSTE FRONTAL

DIP2 = OFF | Pre Alarma deshabilitada
DIP3 =0ON
DIP4 = OFF | WALK-TEST solo en la parte frontal
DIP5 = OFF

La portada se ajusta con el POTENCIOMETRO 1 (este potenciémetro ajusta

sensibilidad de los cabezales frontales superior e inferior).

Comience con el POTENCIOMETRO 1 girado completamente en sentido contrario a las agujas
del reloj (baja sensibilidad).

Aumente la sensibilidad progresivamente ajustando el POTENCIOMETRO 1 para obtener
deteccion solo en el &rea a proteger.

Asegurese de que el sensor no detecte alguna alarma fuera del &rea a proteger.

Si es necesario reducir la sensibilidad por debajo del minimo permitido por el POTENCIOMETRO
1, para reducir ulteriormente la portada del cabezal superior es suficiente colocar el puente J1y
ajustar el POTENCIOMETRO 1 nuevamente.

iRealice todas las pruebas con la tapa cerrada!

Al final ponga DIP3 en OFF.

14

inferior, es suficiente poner el jumper J3y/ 0 J3A y ajustar el POTENCIOMETRO 3, hasta obtener
la misma portada entre los dos cabezales.

iRealice todas las pruebas con la tapa cerrada!

Al final ponga DIP5 en OFF.

AJUSTE DE LOS SENSORES LATERALES DERECHOS

DIP3 = OFF
DIP4 = ON
DIP5 = OFF

WALK-TEST solo en los sensores del lado derecho

Ajustar la portada con el POTENCIOMETRO 2 (este potenciémetro ajusta simultdneamente la
sensibilidad del cabezal superior e inferior del lado derecho).

Ajuste la posicién del cabezal inferior (dngulo hacia abajo: posicién 1, ..., posiciéon

3): se reduce la portada lateral correspondiente y se aumenta alin mas la inmunidad a las falsas
alarmas (debido al paso de pequefios animales o reflejos o turbulencias no deseadas en el
campo del infrarrojo).

Comienza con baja sensibilidad, es decir, con el POTENCIOMETRO 2 girado completamente en
la direccion anti horaria.

Aumente la sensibilidad gradualmente ajustando el POTENCIOMETRO 2; si es necesario ajustar
la orientacion del cabezal inferior.

Cerrar la tapay verifique que la deteccién se realice solo en el drea que desea

proteger, asegurando que el sensor no detecte una alarma fuera del &rea protegida.

Si el sensor detecta més alld del rango requerido, reduzca la sensibilidad y / o ajuste el angulo
del cabezal inferior. Si es necesario reducir ain mas el alcance del cabezal superior o del
inferior, es suficiente poner el jumper J2y / 0 J2A y ajustar el POTENCIOMETRO 2, hasta obtener
la misma portada entre los dos cabezales.

iRealice todas las pruebas con la tapa cerrada!

Al final ponga DIP4 en OFF.

D DUEVI s.r.l. - Via Bard 12/A, 10142 TORINO - ITALY
Made in Italy
DU EVI Este manual puede estar sujeto a cambios sin previo aviso

Declaracién de conformidad de la UE
El fabricante, DUEVI, declara que el tipo de equipo de sensor de
MOSKITO-AMF externo cumple con la Directiva EMC 2014/30 / EU.

El texto completo de la Declaracién de Conformidad de la UE esté disponible
en la direccién de internet www.duevi.eu

De conformidad con el Decreto Legislativo N “49 del T4 de marzo de 2014

“Aplicacion de la Directiva 2012/19 / UE

sobre residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE) “.

El simbolo de contenedor cruzado en el equipo indica que el

producto al final de su vida util debe ser recolectado por separado

de otros desechos y conferido en centros de recogida diferenciada de residuos

electrénicos y electrotécnicos.

La eliminacién ilegal del producto por parte del usuario implica la aplicacion
_de las sanciones administrativas a que se refiere el Decreto Legislativo n. 49 del

14/03/2014.



